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Des solutions organisationnelles

Actions de formation Suivi d'activité Changement d'organisation
Développer de nouvelles Réduire les contraintes Repenser le travail collectif.
compeétences. gestuelles.
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Des solutions techniques
Limitation Modifications
de puissance des caractéristiques
et d'effort physiques du robot
Le robot arréte Poids allégé, aucun bord
immédiatement son ou angle saillant,
mouvement en cas sans risque de coincement.
de collision.
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de separation |y Le robot ralentit quand
Le robot évite si besoin 'opérateur sapproche
l'opérateur en empruntant et sarréte si besoin afin
une nouvelle trajectoire. déviter le choc.

I Ces solutions doivent étre complétées si besoin par d'autres moyens I

de réduction des risques (barriéres physiques, barrieres immatérielles, etc.).
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