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Au national, 55 044 accidents en lien avec des
machines ont été identifiés
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Hygiene

Environnement

Qualité

X produits conformes / heure, jour, an

Productivité
(pannes, aléas, ...)

Sécurité
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mouvements <= Action'=> gestes

Mémoire
Apprentissage
IA 2 Attention ?
| Perception Emotion ?

Raisonnement
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Connaissances en conception
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Troubles Musculosquelettiques

CMR

Chutes 24% des AT

Concevoir « concipere » prendre entierement
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Quelques illustrations

Conception Intégration int rq‘&
Qb
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Intégration, puis
modification des
parametres d’utilisation

JOURNEE TECHNIQUE INRS
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Intégration et transfert
compétences vers
utilisateur
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Extension/Flexion

MAINTIEN STATIQUE
EN POSITION EXTREME

Appui direct

Elévation Entre 1 e14 Kg
I'effort est considéré

comme modéré.

Travail de I'autre coté
e la ligne sagittale

Z

MAINTIEN
STATIQUE
sans charge
vainere

la gravité
est déja

un effort

Flexion extension
du poignet + digfs fléchis

Extension/Flexian
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Inclinaison radiale

L'intensité
des efforts
est & moduler
larsqu'il s'agit
de solliciter
ure petite
articulation

Secteur a risques "Z Mouvements a risques w
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Inclinaison Radiale et Cubitale §

Appui prolongé
sur le talon de la main

=Y

Utilisation de la main
comme un marteau

£
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et surtout cubitale par exemple .
; Petits mouvements
oigts fiéchis les doigts : ]
o anpinee de pince des doigts
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Vous anficipez et
prévenez les nouveaux
risques éventuels

En quoi suis-je concerné ?

Quels résultats ?

Amélioration
continue

O
e O\O Par quoi commencer ?

)

Comment agir ?
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Vous anficipez et
prévenez les nouveaux

risques éventuels Q(.I:\
y \9@\@
Redlg;,\Lzﬂt gagement

’
‘{\ entifiez les compétences nécessaires

Quels résultats ? ‘6\

En quoi suis-je concerné ?

Amélioration
continue

\OO Informez vos salaries
\'O>

Identifiez les situations prioritaires

Aides financiéres

O
e O\O Par quoi commencer ?

)

Comment agir ?
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Faisabilité ?
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inticipez et
' les nouveaux

risques éventuels (L'\
N\

En quoi suis-je concerné ? ():L\

Quels résultats ?

Amélioration
continue

O
e O\O Par quoi commencer ?

Anal\_..rsez les situations prioritaires

)

Comment agir ?

Elaborez un plan d'actions prioritaires
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Manutentions = 55% des accidents du travail
Troubles Musculosquelettiques = 88% des MP

Facteurs de risques :

Contact admis ?  Facteurs biomécaniques:

Amplitude
Appuis
Fréguence
 \Effort

Composante psychosociale ?
Stress

Ambiances physiques ?
Froid
vibrations

Cobot et TMS ?

Facteurs individuels
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La cobotique possede de
nombreux atouts
(contraintes biomécaniques,

La programmation devient
plus accessible (pour des

insalubrité, horaires décalés,
monotonie des taches,
pénibilité, temps masqué, ...)

applications simples)

Lutifisateur estle pilote ¢ dQ Le transfert de compétences
projet participatif qui doit transforme I'utilisateur en
s'appuyer egalement sur une intégrateur, cette évolution

: —y : -8 .
expertise « }‘..‘egra,tlor! )Z et doit étre prise en compte.
une expertise « securite »

)
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