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STAUBLI ROBOTICS

Les marchés et applications

Automobile Electronique Agroalimentaire Intralogistique Médical Métal

Photovoltaique Et beaucoup
Pharmaceutigue  Machines-outils Semi-conducteur  d'autres (L

\‘ﬁlal

Assemblage Lavag Manipulation Chargement/ Contréle qualité Packaging Et beaucoup
déchargement et mesure d’autres
de machine
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STAUBLI ROBOTICS

af\/(Mi} Les solutions de Staubli Robotics
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POWER cobots

Incustrial robots
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STAUBLI ROBOTICS

Gamme robots

[RoRs

TX2 40 ‘ TX2 60 ‘ TX2 60L ‘ TX2 90 TX2 90L QTXZ 90XL

2kg

2,3 kg under 45kg 3.7 kg ;g kkggunder g% under ;:ggunder
ct‘)nditions 9 kg under conditions 5 kg under conditions conditi O nditions e T

?fo

POWER cobots
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20 kg

28 kg under
conditions

22/06/2021



STAUBLI ROBOTICS

TX2 : Un robot pour tous les stades de collaboration
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N \\ ur robots work both
400 for, and with, people.
X
O
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STAUBLI ROBOTICS

TX2 : Un robot qui assure la sécurité des hommes

! Automate SIL3 (2/

» Carte de séc%'té 19

.

S
“Si@_ﬁue Off”
Q\OQariateurs safes

oO\

) o
- &

Gestion des codeurs SIL3 - PLe

Controéle de la commande des électrovannes
SIL3 - Ple

» Carte de sécurité bras DSI9

Retour de position

SIL3 - PLe

» Codeurs numériques
safes certifiés par Ie\

TUV §

Bus de terrain safe
(FSoE)
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STAUBLI ROBOTICS

(<" Cas d'application : Collaboration et productivité

V ﬁn \ '3\ Cas d’usage : Assemblage vélo électrique
{ ) "

Résultats :

= Baisse des TMS : Mieux ajuster les position et charges
des opérateurs.

* Gain de productivité : Amélioration de la cadence par
I'ergonomie du poste de travail

= Gain de place au sol : Réduction des colts
d’exploitation : Cellule compacte grace aux distances
de sécurité courtes : positionnement des organes de

sécurité au plus pres du robot. \f
=  Adaptable en mode collaboratif et/ou industriel QO

aujourd'hui et demain : Une seule marquw

St

pour toutes applications

Safe stop
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STAUBLI ROBOTICS

it

(ﬁn 'g\ Cas d’usage : Intra-logistique / Encaissage

Résultats :

Flexibilité de la production: Grace a la gamme Staubli,
jusqu’a 40Kg de charge

Gain de productivité : Haute vitesse et haute
collaboration : Vitesse adaptée a la présence de
'opérateur et arrét sous puissance au contact ave la peau

avec redémarrage automatique,
X&
OM

Gain de place au sol = Réduction des coﬁti@éso

d’exploitation : Cellule compacte grace aux es de
sécurité courtes : positionnement des nes de sécurité

au plus prés du robot. : Q

Adaptable en mode co&&ratif et/ou industriel
aujourd'hui et demain*: Une seule marque de robot pour
toutes applications

.

Safe touch
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Cas d'application : Collaboration et productivite

Safe limited speed

Safe zone

STEUEU
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STAUBLI ROBOTICS

(M Cas d’application : Collaboration et productivité

ﬁn 'g\ Cas d’usage : Cobopal
( Wi

Résultats :

Flexibilité de la production: Grace a la gamme Staubli,
Cobopal jusqu’a 40Kg de charge

Safe limited speed

=  Gain de productivité : Haute vitesse et haute
collaboration : Vitesse adaptée a la présence de
I'opérateur et arrét sous puissance avec redémarrage
automatique,

Safe zone

= @Gain de place au sol = Réduction des colits \O
d’exploitation : Cellule compacte grace aux esde
sécurité courtes : positionnement des nes de

sécurité au plus prés du robot. ; Q Safe stop
=  Adaptable en mode c:%&ratif et/ou industriel - r

aujourd'hui et demain*: Une seule marque de robot
pour toutes applications
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STAUBLI ROBOTICS

(4 Cas d’application : Collaboration et productivite

B : N, Cas d’'usage : Chargement et déchargement
ﬂ I d'une machine-outil
Résultats :

=  Optimisation de la production: Production constante et
maitrisée : Mieux ajuster les charges de production,
disponibilité machine accrue.

=  @Gain de productivité : Haute vitesse et haute
collaboration : Vitesse adaptée a la présence de
I'opérateur et arrét sous puissance avec redémarrage
automatique,

*= Gain de place au sol = Réduction des colits O EER
d’exploitation : Cellule compacte gracelaux distances de - Safe stop
sécurité courtes : positionnementdes organes de
sécurité au plus pres du robot:

= Adaptable en mode collaboratif et/ou industriel
aujourd'hui et demain : Une seule marque de robot
pour toutes applications
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