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La Robotique Collaborative au CEA
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La Robotique Collaborative au CEA
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La Robotique Collaborative de demain: Les axes de Recherche
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Simulation et étude de sécurité de postes avec robots collaboratifs
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La Robotique Collaborative de demain: Sécurité dans l'interaction
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Détection de collision
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La Robotique Collaborative de demain: Commande Intuitive

Détection des intentions de 'opérateur

JOURNEE TECHNIQUE INRS
Robots collaboratifs : Démarche de prévention pour une intégration réussie 22/06/2021



La Robotique Collaborative de demain:
Programmation Intuitive (1/3)

Programmation
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La Robotique Collaborative de demain:
Programmation Intgitive (2/3)

Programmation
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La Robotique Collaborative de demain:
: Wahiasauitive (3/3)
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La Robotique Collaborative de demain: IA pour I'interaction
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S\ La Robotique Collaborative de demain : mobilité

Robotique collaborative mobile
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La Robotique Collaborative de demain: Préhension
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